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 ۱۳۹۶ پاييز، يازدهم، شماره سومسال 

  ۱۶۸۲-۰۱۶۹شماره شاپا: 
  
 
 
  

هاي چپ و راست و امتداد پايداري تعيين بازده به مقياس
  ريزي خطي هاي برنامهبازده به مقياس با استفاده از مدل

  هاها و خروجيزمان شعايي وروديبراساس تغييرات هم
  

  
  ١، فرهاد حسين زاده لطفي٢، علي پايان*١خليفه، محسن رستمي مال۱مصطفي اميدي

†  

  راني، اتهران واحد علوم و تحقيقات،، ي، دانشگاه آزاد اسلامعلوم پايه، دانشکده رياضيگروه )   ۱(
  گروه رياضي، دانشگاه آزاد اسلامي، واحد زاهدان، زاهدان، ايران)   ۲(

  
 

 ۱۸/۰۲/۹۶تاريخ پذيرش مقاله:      ۰۵/۱۰/۹۵تاريخ دريافت مقاله: 

  چکيده
پايدار ) DMUگيرنده (اي که در آن نوع بازده به مقياس يک واحد تصميم) و شناسايي ناحيهRTSتعيين نوع بازده به مقياس (

 DMUتري در رابطه با تغييراتي که بر سر راه تغيير سايز يک هاي دقيقبينيکند که پيشباقي بماند؛ به مديران کمک مي
گيرنده تحت واحدهاي تصميم RTSکند که به معرفي و تعيين امتداد پايداري گيرد، داشته باشند. اين مقاله تلاش ميقرار مي

هاي مختلف و هاي مديريتي، روشدر رابطه با تصميم گيري RTSبپردازد. با توجه به اهميت  )،DEAها (تحليل پوششي داده
، منجر به دسته RTSها در ارزيابي جهت معرفي و تعيين نوع آن ارائه شده است. پژوهش DEAمتنوعي از سوي محققين 

شده است. وجه )» R-RTSراست (RTS «و )» L-RTSچپ (RTS «، با عناوين RTSتري از انواع تر و عموميبندي کلي
ها پارامتريک هستند هاي بکار رفته دراين روشاين است که مدل R-RTSو  L-RTSهاي ارزيابي مشترک بسياري از روش

بندي کرد. به منظور مقابله با اين ضعف، مقاله پيشرو به ارائه روشي براي هاي غيرخطي دستهو لذا آنها را بايستي جزء روش
هاي اين روش پيشنهادي خطي بوده و در مورد آنها مشکل پارامتري بودن، پردازد که مدلمي R-RTSو  L-RTSارزيابي 

هاي روش پيشنهادي از اين مزيت برخوردارند که با انجام تغييرات جزئي روي آنها و با تقسيم وجود ندارد. علاوه براين مدل
واحدهاي  RTSمقاله از آنها بعنوان ابزاري براي ارزيابي امتداد پايداري ايم در اين بندي مرز مجموعه امکان توليد، توانسته

  گيرنده استفاده کنيم. تصميم
)، بازده R-RTS)، بازده به مقياس راست (L-RTSبازده به مقياس چپ ( )،DEAها (تحليل پوششي داده هاي کليدي: واژه

  )، پايداري.O-RTSبه مقياس کلي (

                                                
 

   Email: mohsen_rostamy@yahoo.com                                                                                            دار مکاتباتعهده. *†

                                    
هاي نوین در ریاضیپژوهش  دانشگاه آزاد اسلامی، واحد علوم و تحقیقات                                                                                                 
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