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8  /  نشريه علمى - پژوهشى مديريت انرژى

  (الف)

  (ب)

كننده در حين افزايش بار (الف) دامنة  ): عملكرد كنترل12شكل (

  ولتاژ شين ژنراتور، (ب) توان راكتيو شبكه

شـود، مثبـت بـودن تـوان      ب) ديده مي ـ12طور كه در شكل ( همان

دهندة تزريق توان به شبكه و منفي بـودن آن، بيـانگر جـذب     راكتيو نشان

شود،  ) مشاهده مي12گونه كه در شكل ( توان راكتيو از شبكه است. همان

سيكلي به خوبي توانسته افت ولتاژ ناشي از افزايش بار را  كنندة تك كنترل

  با كنترل و تزريق توان راكتيو به شبكه جبران كند.

  . افزايش بار غيرخطي3 .3. 4

كننده تحـت افـزايش بـار غيرخطـي      ) عملكرد كنترل13در شكل (

  نشان داده شده است. 

  

  (الف)

  

  (ب)

  كننده هنگام افزايش بار غيرخطي كنترل): عملكرد 13شكل (

  (الف) دامنة ولتاژ شين ژنراتور، (ب) توان راكتيو شبكه

در كنـار   يهـاي هـارمونيك   بارهاي غيرخطي باعث ايجـاد جريـان  

خطي (پل سـه  شوند. پس از اضافه شدن يك بار غير جريان اصلي مي

ثانيـه   2در زمـان   V575) به باس بـار يفاز ديودي موازي با بار مقاومت

كند. البته اين افت  % افت مي1) به اندازه pu 1ولتاژ از مقدار مورد نظر(

كنندة تك هارمونيكي به شبكه است. كنترل ولتاژ همراه با تزريق جريان

ثانيه) ولتاژ را به مقدار اوليه بـاز   15/1(حدود  يسيكلي نيز پس از مدت

توانـد در   نمـي دهندة آن است كه هارمونيك  گرداند. اين عمل نشان مي

  كنندة پيشنهادي تأثير بگذارد.عملكرد كنترل

THD1) تغييـرات ضـريب اعوجـاج هـارمونيكي (    14در شكل (

 (

  خطي نشان داده شده است.ولتاژ باس متصل به بار غير

  

  ): ضريب اعوجاج هارمونيكي ولتاژ تحت بار غيرخطي14شكل (

قبـل از   THD) مشخص است، درصد 14طور كه در شكل ( همان

نـد غيرخطـي   ي(بـه دليـل فرآ   01/4اضافه شدن بار غيرخطي در حدود 

زني مبدل و نوسان اندك باد) است. پس از اضـافه شـدن      يچئبودن سو

سـيكلي،   كننـدة تـك   ابد و سـرانجام كنتـرل  ي افزايش مي 8بار تا حدود 

THD  كننـدة مـذكور    گرداند، بنـابراين كنتـرل   باز مي 08/4را به مقدار

ه مانند يـك فيلتـر اكتيـو، هارمونيـك ايجـاد شـده توسـط بـار         توانست

  غيرخطي را حذف كند.

                                                           
1. Total Harmonic Distortion 
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كننده در حين افزايش بار (الف) دامنة ): عملكرد كنترل12شكل (

 ولتاژ شين ژنراتور، (ب) توان راكتيو شبكه

  ): ضريب اعوجاج هارمونيكي ولتاژ تحت بار غيرخطي14شكل (

  كننده هنگام افزايش بار غيرخطي كنترل): عملكرد 13شكل (

  (الف) دامنة ولتاژ شين ژنراتور، (ب) توان راكتيو شبكه
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