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LQR

 مقادير پارامترهاي کشتي هوايي. 1 جدول

   

zd 

C.V.2Propd 
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S  

d  

L  

xd  

yd 

 

 پارامترهاي مربوط به کشتي هوايي ةمقادير اولي. 2 جدول

 

𝑥  

𝑦  
𝑧  

p𝑢  

q𝑣  

r𝑤  

 مقادير مطلوب پارامترهاي مربوط به کشتي هوايي. 3جدول 
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 برد کشتي هوايي - موقعيت عرضي ةتاريخچ. 3 شکل بعدي کشتي هوايي تاريخچة موقعيت سه. 2شکل 
  

  
 غلت کشتي هوايي ةزاوي ةتاريخچ. 5 شکل برد کشتي هوايي - رتفاعا ةتاريخچ. 4 شکل

  

  
 گردش کشتي هوايي ةزاوي ةتاريخچ. 7 شکل پيچش کشتي هوايي ةزاوي ةتاريخچ. 6 شکل

  

  
 ة سرعت عرض کشتي هواييتاريخچ. 9 شکل . تاريخچة سرعت افقي کشتي هوايي8شکل 
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 سرعت عرضي القايي مايکروبرست ةاريخچت. 17 شکل سرعت افقي القايي مايکروبرست ةتاريخچ. 16شکل 

www.SID.ir

WWW.SID.IR
WWW.SID.IR


Arc
hive

 of
 S

ID

 

 هوافضا يدانش و فناور نشرية علمي پژوهشي 42
 

راح
ط

 ي
ان

سام
 ه

ترل
کن

 ي
شت

ک
 ي

هوا
 يي

ز ق
ر ا

عبو
ت 

جه
 يچي

رو
با 

اد 
ب

ي
مه

رنا
د ب

کر
يد هربه يزير

 يکينام

  
 نرخ غلت القايي مايکروبرست ةتاريخچ. 19 شکل تاريخچة سرعت عمودي القايي مايکروبرست. 18شکل 

  

 

 

 خطيکنترلر غير. تاريخچة بالابر راست در 21شکل  . تاريخچة نرخ پيچ القايي مايکروبرست20شکل 

  

  
 بالابر چپ در کنترلر غيرخطي ةتاريخچ. 23 شکل راست در کنترلر خطيبالابر  ةتاريخچ. 22 شکل

  

  
 خطية رادر بالا در کنترلر غيرتاريخچ. 25 شکل ورودي بالابر چپ در کنترلر خطي ةاريخچ. ت24 شکل
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 خطيکنترلر غيررادر پايين در  ةتاريخچ. 27 شکل کنترلر خطي ة رادر بالا درتاريخچ. 26 شکل

 رادر پايين در کنترلر خطي ةتاريخچ. 28 شکل
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نوشت يپ

                                                            
1. vicory model 
2. unmanned aerial vehicle(UAV) 
3. PID 
4. Federal Aviation Administration 
5. Monte Carlo 
6. F16 
7. pitch 
8. H2, H∞ 
9. YEZ-2A 
10. added mass 
11. lamb 
12. buoyancy 
13. direction cosine matrix (DCM) 
14. Illinois 
15. terminal area simulation system(TASS) 
16. static gain scheduling 
17. nonlinear dynamic inversion 
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