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 یه رٍش اتتىاري جْت حل هسائل "آتَهاتاي یادگیزي تمَیتی اًتخاتی" رٍش َّضوٌذ – چکيده

ایي تىٌیه . تْیٌِ ساسي است، وِ ایذُ آى اس رفتار هَجَدات سًذُ ٌّگام یادگیزي تزگزفتِ ضذُ است
در ایي همالِ تزاي آسهَدى . تزاي حل اًَاع هسائل تزًاهِ ریشي پَیا ٍ ضثىِ لاتل استفادُ هی تاضذ

وارایی الگَریتن، هسألِ فزٍضٌذُ دٍرُ گزد هذلساسي ٍ حل ضذُ است ٍ در ًْایت ضزیة وارایی رٍش 
.  ًسثت تِ جَاب تْیٌِ تِ دست آهذُ است

هی  (ATSP) هذل هَرد تزرسی در ایي همالِ هسألِ فزٍضٌذُ دٍرُ گزد ًاهتمارى – توضيح مدل

 اخذ ضذُ ٍ جَاتْاي تِ TSP Libraryتاضذ وِ هثالْاي هتؼذد آى تِ ّوزاُ جَاب تْیٌِ اس سایت 
.  دست آهذُ اس الگَریتن تا جَاب تْیٌِ همایسِ گزدیذُ اًذ

یادگیزي تِ دٍ ًَع .  هْوتزیي فؼالیت سیستن ػصثی ّز هَجَد سًذُ یادگیزي است– توضيح روش

در ًَع اٍل هَجَد یادگیزًذُ تَسظ . یادگیزي تحت ًظارت ٍ یادگیزي تمَیتی: ولی لاتل تمسین است 
اها در . یه آهَسش دٌّذُ ّذایت هی ضَد تا تتَاًذ داًص صحیح را ًسثت تِ تؼاهل تا هحیظ وسة وٌذ

ًَع تمَیتی هَجَد یادگیزًذُ تِ تٌْایی تا آًجام آسهایص ٍ تا سؼی ٍ خغا داًص هَرد ًیاس خَد را وسة 
. هیىٌذ

ّزگاُ وِ یه : اس لحاػ سیست ضٌاسی ساسٍوار یادگیزي تمَیتی در عثیؼت تِ ایي صَرت تیاى هیگزدد
 دست تِ Aهَجَد سًذُ تا هحیظ پیزاهَى خَیص ارتثاط تزلزار وٌذ ٍ در تزاتز یه سزي ضزایظ هؼیي 

 سًذ، تِ خاعز سًجیزُ ػلت ٍ هؼلَل اثز ػول اٍ اس سَي هحیظ تِ خَدش `Aاًجام یه ػول هؼیي 
 در `Aػول "چٌاًچِ ایي اثز تزگطتی هغاتك هیل اٍ تاضذ، پیًَذّاي ػصثی هزتثظ تا . تاس هی گزدد

 ٍالغ ضَد A تمَیت هی ضًَذ ٍ ایي هَجة هی گزدد تا چٌاًچِ اٍ تاس ّن در ضزایظ هطاتِ "Aضزایظ 
تِ عَر هطاتِ اگز اثز تزگطتی اس هحیظ .  اس اٍ تیطتز اس اػوال دیگز تاضذ`Aاحتوال سزسدى ػول 

خلاف هیل آى هَجَد تاضذ پیًَذّاي ػصثی هزتَعِ تضؼیف ضذُ ٍ احتوال رخذادى آى ػول در آى 
. تِ تغییزات ایي چٌیٌی در سیستن ػصثی، یادگیزي تمَیتی گفتِ هی ضَد. ضزایظ واّص هی یاتذ
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رٍش هَرد استفادُ در الگَریتن واهپیَتزي تز ایي هثٌا استَار است وِ اتتذا یه رضتِ غیز تىزاري اس 
ضْز ّا تِ عَر تصادفی ٍ تا تَسیغ گسستِ یىٌَاخت اًتخاب هی گزدد سپس ّشیٌِ هسیز ّاي هتٌاظز 

تا ضْز ّاي آى رضتِ تذست هی آیذ در تىزار دٍم رضتِ غیز تىزاري دیگزي اس ضْز ّا تَلیذ ضذُ ٍ 
ّشیٌِ آى هحاسثِ هیگزدد اگز ّشیٌِ ووتز اس تىزار لثل تاضذ چگالی احتوال هزتَط تِ اًتخاب ضذى 

هسیز ّاي تیي ضْز ّاي رضتِ دٍم تا یه درصذ هؼیي افشیص هی یاتذ تِ ّویي تزتیة چٌاًچِ ّشیٌِ 
هسیزّاي تذست آهذُ اس یه تىزار ووتز اس ّشیٌِ ّاي تذست آهذُ تاضذ چگالی احتوال هسیزّاي 

تیي ضْز ّاي تذست آهذُ در آى تىزار تیطتز هیطَد ٍ ایي تاتغ چگالی جذیذ در اًتخاب تصادفی ضْز 
چٌاًچِ ّشیٌِ در یه تىزار اس هیٌیون ّشیٌِ ّاي در تىزارّاي لثل . ّا در تىزار تؼذي  تىار هیزٍد

ووتز تاضذ هیشاى افشایص داهٌِ چگالی هتٌاظز تا آى ًیش ووتز هیگزدد تا جایی وِ اگز ّشیٌِ تذست 
عثیؼتاً . آهذُ اس یه تىزار اس هتَسظ ّشیٌِ ّا تیطتز تاضذ ّیچ تغییزي تَاتغ چگالی رخ ًوی دّذ

حذاوثز افشایص در تاتغ چگالی ٍلتی رخ هی دّذ وِ ّشیٌِ تذست آهذُ ووتز اس هیٌیون ّشیٌِ ّاي 
. لثلی تاضذ

تا تىزار ًوَدى الگَریتن تِ تؼذاد وافی تِ تذریج تَاتغ چگالی احتوال اًتخاب ضذى هسیزّا رٍي یه 
در ایي حالت الگَریتن تِ حالت پایذار خَد رسیذُ ٍ تِ هسیز . سزي هسیزّاي خاظ هتوزوش هیطًَذ

. تْیٌِ یا ًشدیه تِ تْیٌِ ّوگزا ضذُ است
: هشایا ٍ هؼایة

وارایی خَب رٍش تزاي حل هسائل تا فضاي غیز هحذب  -1
 اهىاى حل عیف گستزدُ اي اس هسائل پَیاي لغؼی ٍ احتوالی، پیَستِ ٍ گسستِ -2

لاتلیت تَسؼِ تزاي هذلْاي داراي هتغیزّاي تصوین تَأم  -3
واّص سزػت ّوگزایی در هسائل داراي فضاي ضذًی تشري  -4

 

:  تِ ضزح سیز استATSP ًتایج تِ دست آهذُ اس حل هذلْاي – نتايج

ميانگين جواب به جواب بهينه مدل 

 SARLAروش 

درصد خطا 

Ft53 6905 8348 21 

Ft70 38673 47114 22 
P43 5620 5823 3 

Ftv35 1473 1553 5 
Br17 39 45 15 

Ry48p 14422 15516 7 

 12هیاًگیي خغا   
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