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کارکردی  یها مشخصهبر روی بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید تاثیر استفاده از 

 الکتروموتور القایی سه فاز

 
 2و1محسن سیماب                                      2و1رامین اخوت

 ایران ، فارس،اسلامی ، دانشگاه آزادتحقیقات فارس واحد علوم وبرق،  مهندسی گروه -1

 اسلامی، فارس، ایران ، دانشگاه آزادمرودشت واحد برق،مهندسی گروه  -2

 چکیده

افزایش کیفیت انرژی الکتریکی  و کاهش اعوجاجات هارمونیکی کل باهدفاین مقاله ساختار جدیدی جهت بازیاب دینامیکی ولتاژ 

در مبدل منبع ولتاژ  مورداستفادهدهد. همچنین ساختار جدید  را نشان می نامتعادل ولتاژ یا لحظهدر هنگام خطای کاهش  تحویلی

 واسطه استفاده از سیستم کنترلی به ستفاده از دو مبدل سه فاز سه سطح دیود کلمپ ایجادشده است،بازیاب دینامیکی ولتاژ که با ا

Feedforward  جهت اثبات این  باشد. ای نامتعادل ولتاژ می در هنگام ایجاد خطای کاهش لحظه خصوص بهدارای عملکرد مطلوبی

سرعت و جریان استاتور  گشتاور، کارکردی یها مشخصههایی بر روی ولتاژ سه فاز خروجی در باسبار الکتروموتور و  موضوع بررسی

سه فاز قفس سنجابی در دو وضعیت حضور و عدم حضور بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید صورت گرفته  الکترموتورالقایی

 Matlabافزار  نرم Simulinkسازی بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید در یک سیستم تست از  دلجهت م است. همچنین

 استفاده شده است.

 ،Feedforwardسیستم کنترلی  مبدل سه فاز سه سطح دیود کلمپ، بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید، های کلیدی: واژه

 فاز القایی سه الکتروموتورکارکردی  یها مشخصه

 مقدمه -1

های  انرژی الکتریکی در سیستم یفیتباکاکثر مشکلات مرتبط 

 باشد. تغییرات ناخواسته در دامنه ولتاژ میدلیل وجود  توزیع به

افزایش  ،1ای ولتاژ این تغییرات ناخواسته شامل کاهش لحظه

های گذرای ناگهانی  نامتعادلی ولتاژ و حالت ،2ای ولتاژ لحظه

تواند تجهیزات حساس از قبیل  و می]1[باشد می

                                                           
1 Voltage Sag 
2 Voltage Swell 

الکتروموتورهای القایی سه فاز قفس سنجابی را در معرض 

ای ولتاژ  از طرفی کاهش لحظه جدی قرار دهد.های  آسیب

های توزیع  بیشترین عامل ایجاد تغییرات ناخواسته در سیستم

 در مقدار کاهش 1111IEEE بر اساس استاندارد .]2[باشد می

پریونیت و در فرکانس  1/0تا  1/0دامنه ولتاژ به میزان  مؤثر

نیم سیکل تا یک دقیقه را کاهش  زمان مدتنامی و در 

های مرسومی جهت  ها و تکنیک نامند. روش یمی ولتاژ ا ظهلح

ای ولتاژ مورداستفاده قرار  برطرف کردن خطای کاهش لحظه
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منابع بدون وقفه، تپ توان به  گیرد که از آن جمله می می

 اشاره کرد.چنجر ترانسفورماتورها و جبران ساز حالت سنکرون 

مچون توان پیشنهادی به دلایلی ه های روشلیکن هرکدام از 

بالای شبکه، نیازمندی به ضریب توان بالا و حجیم بودن از 

 در این میان تجهیزات .]3[باشند مناسبی برخوردار نمی کارایی

Custom Power باشند که در  های جدیدی می از تکنولوژی

 های توزیع جهت افزایش قابلیت اطمینان و کیفیت سیستم

ات ناخواسته در سطح انرژی الکتریکی در هنگام ایجاد تغییر

از  3بازیاب دینامیکی ولتاژ گیرند. ولتاژ مورداستفاده قرار می

باشد که جهت  یماز نوع سری  و Custom Power یزاتتجه

ی ها کاهشحساس در برابر  کنندگان مصرفمراقبت از 

یق تزر باشد. یمی ولتاژ از کارکرد مناسبی برخوردار ا لحظه

 ی بناما نقطهیه و فرکانس مناسب در زاو سری ولتاژ با دامنه،

PCC4 در هنگام ایجاد تغییرات ناخواسته در ولتاژ سیستم،  و

نتایج  باشد. یماساس عملکرد بازیاب دینامیکی ولتاژ 

مرجع در دو وضعیت ماندگار و گذرا در  شده انجامهای  یبررس

های  یدهپد باوجوددهد که بازیاب دینامیکی ولتاژ  یم( نشان 4)

تواند دارای  یمهای هارمونیکی  یآلودگادلی ولتاژ و نامتع

ین نتایج . همچنعملکردی مطلوب در جبران سازی ولتاژ باشد

دهد که میزان جبران  یم( نشان 1مرجع )در  آمده دست به

ی ولتاژ با افزایش دامنه ولتاژ منبع ا لحظهسازی خطای کاهش 

محاسباتی باشد. رابطه  یمدر ارتباط مستقیم  DCکننده  یهتغذ

در این خصوص میزان این افزایش ولتاژ را نشان  شده ارائه

عملکرد صحیح بازیاب دینامیکی ولتاژ به  دهد. از آنجائی که یم

باشد و  یمچگونگی عملکرد سیستم کنترلی وابسته 

انواع شرایط شناسایی  نقش اساسی را درهای کنترلی  سیستم

لذا در این ]6[دارند عهدهبر لازم و صدور فرامین ناایمن 

گردد. در  یمهای کنترلی مختلفی ارائه  یاستراتژخصوص 

( استراتژی کنترلی جبران سازی دامنه و فاز در قالب 7مرجع )

ی نتایج بررس است. شده یانببرداری  صورت بهسنکرون و 

دهد که  یمجبران سازی ولتاژ با این استراتژی کنترلی نشان 

است. همچنین  یداکردهپد پاسخ زمانی به میزان مناسبی بهبو

مرجع در  PRبررسی نتایج عملی استفاده از سیستم کنترلی 

دهد که این سیستم کنترلی علاوه بر سادگی  یم( نشان 8)

باشد و  یمیری مناسبی با فرکانس شبکه پذ انطباقدارای 

بخش و مناسبی از بارهای حساس در  یترضامحافظت بسیار 

ی نامتعادل ولتاژ ا لحظهی ها شکاهو  ها یکهارمونبرابر انواع 

استفاده از این سیستم کنترلی صورت گرفته است. از  واسطه به

 یشنهادشدهپ ای یافتهبهبود( سیستم کنترل 1مرجع )طرفی در 

                                                           
3 Dynamic Voltage Restorer 
4 Point of Common Coupling 

، تکنیک تبدیل پارک و PIکنترلر است که در آن از مجموعه 

 DCکننده  یهتغذجهت جایگزینی واحد  ابررسانایک 

رسی نتایج تئوری و عملی استفاده از این است. بر شده استفاده

دهد که بازیاب دینامیکی ولتاژ در  یمسیستم کنترلی نشان 

باشد.  یمشرایط نامتعادلی ولتاژ دارای عملکرد بسیار مناسبی 

( علاوه بر معرفی مزایایی سیستم کنترلی 10مرجع )در 

Feedforward سیار زیاد و سرعت عملکرد از قبیل دقت ب

یجادشده در امناسب جهت تشخیص و شناسایی انواع تغییرات 

سطح دامنه ولتاژ، عملکرد مطلوب این سیستم کنترلی در 

رو  ینازا ی ولتاژ نشان داده است.ا لحظهخطای کاهش و افزایش 

سازی بازیاب دینامیکی ولتاژ از این  یهشبدر این مقاله در مدل 

 است. شده ستفادهاسیستم کنترلی 

از طرفی استفاده از تکنیک افزایش تعداد و سطح در مبدل 

منبع ولتاژ بازیاب دینامیکی ولتاژ علاوه بر ایجاد ساختار جدید 

کیفیت انرژی الکتریکی تحویلی را در پی خواهد  یشافزا ،

رو در مبدل منبع ولتاژ بازیاب دینامیکی ولتاژ از  ینازا داشت.

 .است شده استفادهسطح دیود کلمپ  دو مبدل سه فاز سه

همچنین سنجش عملکرد مطلوب بازیاب دینامیکی ولتاژ با 

ی نامتعادل ا لحظهساختار جدید در هنگام ایجاد خطای کاهش 

و  سرعت گشتاور، کارکردی یها مشخصهبررسی  واسطه بهولتاژ 

جریان استاتور الکتروموتور القایی سه فاز قفس سنجابی و ولتاژ 

خروجی باسبار الکتروموتور در دو وضعیت حضور و عدم سه فاز 

حضور بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید و در حالت 

در  آمده دست بهیل نتایج تحل ماندگار تحقق خواهد یافت.

دهد که عملکرد  یم نشانوضعیت پس از جبران سازی ولتاژ 

یاب دینامیکی ولتاژ با و باز Feedforward یکنترلسیستم 

 باشد. یمساختار جدید بسیار مطلوب و مناسب 

 بازیاب دینامیکی ولتاژ -2

1بازیاب دینامیکی ولتاژ ازجمله تجهیزات
CPD باشد که  می

جهت بهبود پایداری ولتاژ، پایداری گذرا، کاهش نوسانات توان 

و بهبود انتقال حداکثر توان بخصوص در خطوط انتقال و توزیع 

اولین بازیاب دینامیکی ولتاژ  .]11[گیرد تفاده قرار میمورداس

جهت جلوگیری از  Dukeyدر سیستم توزیع  1116در سال 

قرار  مورداستفادهای ولتاژ تجهیزات ریسندگی  کاهش لحظه

توان به ساختار ساده،  از مزایای این تجهیز می .]12[گرفت

سته هزینه پایین و پاسخ دینامیکی سریع به اعوجاجات ناخوا

                                                           
5 Custom Power Device 
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درواقع عملکرد بازیاب دینامیکی  در سطح ولتاژ اشاره کرد.

باشد که پس از محاسبه میزان تغییرات  ولتاژ به این صورت می

ولتاژ با استفاده از سیستم کنترلی، ولتاژی متناسب با این 

ثانیه در  میلی 21صورت سری و درزمانی کمتر از  تغییرات به

و ] 11[کند ده تزریق میکنن به سمت مصرف PCCای بنام  نقطه

ای ولتاژ جلوگیری به عمل  ترتیب از کاهش لحظه این به

 آورد. می

اجزای ساختمان بازیاب دینامیکی ولتاژ شامل ترانسفورماتور 

یلتر ف منبع ولتاژ، مبدل ،DCکننده  یهتغذ واحد تزریق کننده،

 بلوک 1شکل باشد.  یمهارمونیکی و سیستم حفاظت و کنترل 

 13و  14[دهد یمدیاگرام کلی بازیاب دینامیکی ولتاژ را نشان 

 .]1و 

 
 .]11[بلوک دیاگرام کلی بازیاب دینامیکی ولتاژ :1شکل 

 مفهوم نامتعادلی ولتاژ -3

دلیل اصلی نامتعادلی ولتاژ وجود بارهای نامتعادل و یا 

نامتعادلی  باشد. های توزیع می خطاهای ایجادشده در سیستم

 تواند منجر به ایجاد نقص، های قدرت می ستمولتاژ در سی

خرابی و یا از سرویس خارج شدن تجهیزات گردد. از طرفی 

تواند منجر به  های نامتعادل بسیار بزرگ که می ایجاد جریان

قطع کردن کلیدها و یا صدمه دیدن فیوزها نیز شود، از دیگر 

در منابع نامتعادلی ولتاژ  باشد. نتایج ایجاد نامتعادلی ولتاژ می

تواند در دامنه و یا فاز ایجاد شود.  تولیدکننده توان می

که ولتاژ منبع تولیدکننده توان سینوسی و متعادل  درصورتی

 :]1[خواهیم داشت( 1باشد با استفاده از رابطه )

(1)                               
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زاویه 𝜃 ولتاژ منبع تولیدکننده توان و حداکثر Vm در این روابط

های نامتقارن حاصل از ولتاژ منبع  همچنین مؤلفه باشد. فاز می

مؤلفه  ،(V1) تولیدکننده توان شامل مؤلفه توالی مثبت ولتاژ

باشد  می(V0)  و مؤلفه توالی صفر ولتاژ (V2)  توالی منفی ولتاژ

 .]1[باشند میمحاسبه  ( قابل2و با استفاده از رابطه )

(2)                             
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تجهیزات مختلفی جهت کاهش اثر نامتعادلی ولتاژ طراحی و 

در این میان بازیاب دینامیکی ولتاژ  گیرند. مورداستفاده قرار می

فاکتورهای  باشد. ترین تجهیز در این خصوص می مناسب

زی نامتعادلی ولتاژ توسط بازیاب مختلفی توانایی جبران سا

توان به  کند که از آن جمله می دینامیکی ولتاژ را محدود می

  شرایط مختلف بار و انواع مختلف خطای کاهش توان نامی،

 ای ولتاژ اشاره کرد. لحظه

 سیستم کنترلی -4

هدف اصلی سیستم کنترلی تشخیص و صدور فرامین لازم 

 1[باشد ادل و سینوسی میصورت متع جهت بازگرداندن ولتاژ به

گویی  های مخرب و نحوه پاسخ چگونگی شناسایی پدیده .]13و 

های کنترلی را تحت  ها تکنولوژی طراحی ساخت سیستم به آن

های کنترلی  رو انتخاب سیستم دهد. ازاین تاثیر قرار می

وابستگی بسیار زیادی به چگونگی گسترش خطا، سرعت 

 خواهد داشت.گویی و نحوه جبران خطا  پاسخ

در زاویه فاز و  یجادشدهااز طرفی برخی از بارها به تغییرات 

در دامنه حساس  یجادشدهابرخی دیگر از بارها به تغییرات 

رو استراتژی سیستم کنترلی به مشخصات مدل  باشند. ازاین می

های  . در میان انواع سیستم]11[باشد بار نیز وابسته می

به جهت دقت عملکرد  Feedforwardکنترلی، سیستم کنترل 

بسیار زیاد در تشخیص و شناسایی انواع خطاهای ایجادشده در 

، پاسخ دینامیکی مناسب و سرعت ]16[فازهای مختلف

 2 شکل باشد. گویی بالا از مزایای بیشتری برخوردار می پاسخ

 دهد. را نشان می Feedforward بلوک دیاگرام سیستم کنترلی
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 .]Feedforward11[یستم کنترلی: بلوک دیاگرام س2شکل 

 به مرجع ساکن abc تبدیل از مرجع( 3همچنین در رابطه )

dq0 در این رابطه فاز شده است. نشان داده A در راستای محور 

d چهارم محور و در یک q .همچنین زاویه میان  قرارگرفته است

 .  ]18 و 6[شود نامیده می 𝜃 زاویه d محور و A فاز

(3)               

 

 

0
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                 
 
 

 

 مبدل سه فاز سه سطح دیود کلمپ -5

های  های چند سطحی باهدف برطرف کردن محدودیت مبدل

قرار  مورداستفادهقدرت ساخته و  هادی ولتاژی ادوات نیمه

های چند سطحی اتصال تعداد  گیرند. ایده اصلی در مبدل یم

 صورت سری و کلمپ کردن بههادی قدرت  زیادی ادوات نیمه

های چند سطحی در  باشد. مبدل ها می های آن پایه ولتاژ میان

های دوسطحی دارای مزایایی بیشتری  مقایسه با مبدل

 :]11[توان به موارد زیر اشاره کرد باشند که از آن جمله می می

استرس افزایش کیفیت شکل موج ولتاژ خروجی و کاهش  -1

dv/dt ی ولتاژها پلهبب کوچک بودن بر روی بار به س 

هادی قدرت در ولتاژهای بالاتر به دلیل  عملکرد ادوات نیمه -2

 Series-typeاستفاده از اتصال 

 کاهش فرکانس و تلفات سویچینگ -3

 هارمونیکی کلی کاهش اعوجاجات -4

سازی مبدل منبع ولتاژ بازیاب دینامیکی ولتاژ به جهت  در مدل

ایجاد  باهدفهای چند سطحی و  گیری از مزایای مبدل بهره

ساختار جدید، از دو عدد مبدل سه فاز سه سطح دیود کلمپ 

مبدل سه فاز سه سطح دیود کلمپ  3شکل  است. شده استفاده

این مبدل  A های سویچ زنی مربوط به فاز حالت( 1و جدول )

 دهد. را نشان می

 

 

 ].22[: مبدل سه فاز سه سطح دیود کلمپ3شکل 

 
مبدل سه فاز سه  Aهای سویچ زنی مربوط به فاز  (: حالت1جدول )

 ].22[سطح دیود کلمپ

Va Sa’2 Sa’1 Sa2 Sa1 S.No 

+Vdc/2 

 
0 0 1 1 1 

0 0 1 1 0 2 

-Vdc/2 
 

1 1 0 0 3 

 

 سازی نتایج شبیه -6

دهد.  خطی سیستم تست را نشان می دیاگرام تک 4شکل 

در این سیستم تست جهت  مورداستفادهبازیاب دینامیکی ولتاژ 

ای نامتعادل ولتاژ  جبران سازی خطای کاهش لحظه

الکتروموتور القایی سه فاز قفس سنجابی با بار مکانیکی متغیر 

سازی سیستم تست و بازیاب دینامیکی  باشد. جهت شبیه می

 Matlabافزار  نرم Simulinkلتاژ با ساختار جدید از و

( به ترتیب مشخصات کلی 3و ) (2است. جدول ) شده استفاده

و مشخصات تغییر بار مکانیکی  مربوط به سیستم تست

 دهد. الکتروموتور القایی سه فاز قفس سنجابی را نشان می

 

www.sid.ir


www.SID.ir

Arc
hive

 of
 S

ID

1 

 

 

 

 خطی سیستم تست دیاگرام تک :4شکل 

 
 سیستم تست (: مشخصات کلی2جدول )

 1 منبع تولیدکننده توان هرتز 60,ولت 400

سه فاز سه سطح دیود 

 پالسه 12کلمپ،
 2 مبدل منبع ولتاژ

 60,ولت 400,کیلووات 7/3

 دور بر دقیقه 1800,هرتز

الکتروموتور القایی سه 

 فاز قفس سنجابی
3 

 ولت 110
منبع ولتاژ جریان 

 مستقیم
4 

 1/1,کیلوولت آمپر 10

ترانسفورماتور توان نامی 

تزریق کننده و نسبت 

 تبدیل آن

1 

 
(: مشخصات تغییر بار مکانیکی الکتروموتور القایی سه 3جدول )

 فاز قفس سنجابی

 4/0 31/0 11/0 21/0 01/0 0 دامنه

 1 0 0 1 1 0 زمان

 

 مشخصات منبع تولیدکننده توان -6-1

منبع تولیدکننده توان، خطای کاهش  سازی جهت شبیه

های متفاوت  ای ولتاژ در فازهای مختلف با دامنه و زمان لحظه

است. این موضوع علاوه بر ایجاد پدیده  شده گرفتهدر نظر 

نامتعادلی ولتاژ، نزدیکی به شرایط واقعی را به همراه خواهد 

 ای ( مشخصات مربوط به خطای کاهش لحظه4داشت. جدول )

ولتاژ در فازهای مختلف منبع تولیدکننده توان را  نامتعادل

 دهد. نشان می

 

ای ولتاژ با دامنه و  (: مشخصات خطای کاهش لحظه4جدول )

 های متفاوت در فازهای مختلف منبع تولیدکننده توان زمان

 Cفاز  Bفاز  Aفاز  

 1 1/0 1 1 81/0 1 1 8/0 1 دامنه

 11/0 03/0 0 41/0 1/0 0 31/0 17/0 0 زمان

 

قابل استنباط است خطای کاهش ( 4) گونه که از جدول همان

منبع تولیدکننده توان به  Cو  A ،Bای ولتاژ در فازهای  لحظه

، 31/0 شروع و در ثانیه 03/0 و 1/0، 17/0ترتیب از ثانیه 

های زمانی تغییرات  در این بازه یابد. خاتمه می 11/0 و 41/0

منبع تولیدکننده توان به  Cو  A ،Bدامنه ولتاژ در فازهای 

اعمال خطای  1شکل  باشد. می 1/0 و 81/0، 8/0 ترتیب

ای نامتعادل ولتاژ منبع تولیدکننده توان به  کاهش لحظه

 دهد. سیستم تست را نشان می

 

منبع ولتاژ نامتعادل  ای لحظهخطای کاهش اعمال  (:5)شکل 

 آزمودنتولیدکننده توان به سیستم 

 Feedforwardعملکرد سیستم کنترلی  -6-2

 سازی بازیاب دینامیکی ولتاژ از سیستم کنترلی در مدل شبیه

Feedforward کنترلی یستمس است. شده استفاده 

Feedforward خطای  روشی مناسب جهت شناسایی دقیق

در این سیستم  باشد. ای نامتعادل ولتاژ می کاهش لحظه

با استفاده از روش تبدیل پارک تغییرات واقعی دامنه کنترلی 

با یک ولتاژ  شدن یسهمقاولتاژ در هر یک از فازها پس از 

شود. پس از محاسبه و تبدیل  مشخص می  (Vref)مرجع

سیگنالی کنترلی  ،abc به مرجع dq0 سیگنال خطا از مرجع

 جهت تولید زاویه آتش با استفاده از سیستم کنترل

در این  ایجاد خواهد شد. (PWM6)هنای پالسمدولاسیون پ

شکل موج ولتاژ  جهت تولید  PLLسیستم کنترلی از یک بلوک 

تولیدکننده توان  فاز با ولتاژ منبع سینوسی با دامنه واحد و هم

                                                           
6 Pulse Width Modulation 
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سازی سیستم کنترل  مدل شبیه 6شکل  شود. استفاده می

Feedforward 6[دهد را نشان می[. 

 

 .]Feedforward ]6 : سیستم کنترلی6شکل

جهت ارزیابی عملکرد بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید، 

ولتاژ  ابتدا شکل موج ولتاژ سه فاز خروجی پس از جبران سازی

این موضوع  در باسبار الکتروموتور موردبررسی قرارگرفته است.

 کارکردی یها مشخصهسپس  است. شده دادهنشان  7در شکل 

ه جریان سه فاز استاتور الکتروموتور سرعت و دامن گشتاور،

القایی قفس سنجابی در دو وضعیت حضور و عدم حضور 

بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید موردبررسی قرارگرفته 

سازی در این  ترتیب نتایج شبیه به 10 و 1 ،8 یها شکلاست. 

 دهد. خصوص را نشان می

 

سازی شده : شکل موج ولتاژ سه فاز خروجی جبران 1شکل 

توسط بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید در باسبار 

 الکتروموتور القایی

 

: گشتاور الکتروموتور القایی سه فاز قفس سنجابی در دو 8شکل 

وضعیت حضور و عدم حضور بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار 

 جدید

 

: سرعت الکتروموتور القایی سه فاز قفس سنجابی در دو 1شکل 

وضعیت حضور و عدم حضور بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار 

 جدید

 

تغییرات دامنه جریان سه فاز استاتور الکتروموتور  :12شکل 

القایی در دو وضعیت حضور و عدم حضور بازیاب دینامیکی ولتاژ 

 با ساختار جدید

سازی پس از جبران سازی ولتاژ در باسبار  بررسی نتایج شبیه

دهد که تغییرات دامنه ولتاژ بسیار ناچیز  شان میالکتروموتور ن

صورت نامتعادل به مدل  ای ولتاژ که به و خطای کاهش لحظه

شده کاملاً جبران سازی شده  سازی سیستم تست اعمال شبیه

همچنین نوسانات مربوط به گشتاور و سرعت  است.

الکتروموتور القایی سه فاز پس از جبران سازی با تغییرات 

 باشد تری همراه میبسیار کم

 گیری نتیجه -1

با توجه به  Feedforward استفاده از سیستم کنترلی

گویی بالا و  سرعت پاسخ مزایایی همچون دقت بسیار زیاد،

عملکرد دینامیکی مناسب سبب شده است که کارکرد 

بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید در مقابل خطای 

 مناسب و مطلوب باشد. ای نامتعادل ولتاژ بسیار کاهش لحظه

در  شده استفادهدر کنار این موضوع مزایای ساختار جدید 

مبدل منبع ولتاژ بازیاب دینامیکی ولتاژ موجب شده است 

که اعوجاجات هارمونیکی کل کاهش یابد و کیفیت انرژی 

الکتریکی تحویلی توسط بازیاب دینامیکی ولتاژ بهبود 

چشمگیری را داشته باشد. همچنین بررسی نتایج حاصل از 

خوبی نشان  جبران سازی ولتاژ در باسبار الکتروموتور به

صورت  دهد که ولتاژ سه فاز خروجی بازیابی شده به یم

 .باشد سینوسی و با کمترین اعوجاج می
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 03/0ای ولتاژ که از ثانیه  خطای کاهش لحظهشدن  با اعمال

یابد  در همان فاز خاتمه می 11/0شروع و در ثانیه  Cدر فاز 

سرعت و جریان استاتور  گشتاور، کارکردی یها مشخصه

شوند.  یی سه فاز دچار تغییراتی نامطلوبی میالکتروموتور القا

سازی در دو وضعیت حضور و  در این راستا بررسی نتایج شبیه

عدم حضور بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید نشان 

دهد که عدم حضور بازیاب دینامیکی ولتاژ موجب نوسانی  می

شدن گشتاور، کاهش و نوسانی شدن سرعت نامی روتور و 

 ان استاتور الکتروموتور خواهد شد.کاهش جری

استفاده از بازیاب دینامیکی ولتاژ با ساختار جدید موجب شده 

است که نوسانات ایجادشده در گشتاور و سرعت به حداقل 

مقدار ممکن کاهش پیدا کند و میزان کاهش سرعت و کاهش 

جریان استاتور الکتروموتور القایی به میزان بسیار زیادی بهبود 

پایان خطای   از طرفی تغییرات نسبتاً کمتری در زمان یابد.

 کارکردی یها مشخصهای ولتاژ در هر فاز، در  کاهش لحظه

گشتاور، سرعت و جریان استاتور الکتروموتور القایی ایجاد 

 .خواهد شد
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