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چکیده

خطی غیر برنامه ریزی مساله یک به سادگی به ١ موضعی مستقیم رونوشت روش های با بهینه کنترل مساله
می دانیم، که همان گونه می شود. حل بهینه سازی عددی روش های با NLP این عموما می شود. تبدیل (NLP)٢

قیود توابع هسیان حتی و ژاکوبین و هدف تابع گرادیان از یعنی می باشند. محور مشتق بهینه سازی عددی روش های
گرادیان تقریب برای عددی فرمول های از آن گاه نکند، فراهم را مشتق ها این کاربر که مواردی در البته می کنند. استفاده
ارزیابی هایی چنین آنگاه دهیم، قرار سالور اختیار در و تهیه را مشتق ها این که مواردی در می شود. استفاده هسیان و
فراهم آنگاه باشد، زمان بر قیود و هدف توابع ارزیابی که مواردی در حال می یابد. کاهش قیود توابع و هدف تابع از
تابع گرادیان استخراج به مقاله این در می گذارد. NLP حل زمان در چشمگیری تاثیر قیود و هدف توابع مشتق کردن
اختیار در را مشتقات این و می پردازیم موضعی مستقیم رونوشت روش اعمال از حاصل NLP قیود ژاکوبین و هدف
می شود. داده نشان مثال یک حل با ،NLP حل زمان کاهش در کار این تاثیر نهایت در می دهیم. قرار NLP سالور
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